Y1l
Y2

SpecAdjustCarrA
=>Y1

Definizione di 'intervallo complementare'
"|2" per trascinatore Y2

Y2A < 12NewA
Accentramento di Y2

@@ |- mnn - -

SpecAdjustCarrB1l
Y1=>Y2+Y1

Y2A < 12NewA
Accentramento di Y2

NO
.
[B1-Y2A]

PosY2Y1A

Allontanamento di Y2 e
posizionamento di Y1
a partire da Y1/Y2 oda Y1l

-Extral2MaxF < CrsY1Te
and Y1Pos <= TPos -.

Posizionamento di Y2 possibile in - + - - |- — — PosY2FromY1A
S

una sola fase ( casl 'rp

con Y1 in grado di afferrare T) 1

EEEELEERE -d--@

(Posizionamemo di Yl)
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fooooos ._________

trascinamento indietro della trave
(caso [xw], movimenti 'M2' 0 '‘M3")

PosY2FromY1A

Allontanamento di Y2, a
partire da pos. di Y1

12AMinF <= Y2A <= [2AMaxF
Y2 gia nell'intervallo valido

*F

- ExtraY2New > CrsY1Te

Y2 non puo raggiungere F
‘direttamente’ il centro di 12 (ma
puo raggiungere l'intervallo, come
da funzione chiamante)

"

Lancio movimento di massimo
trascinamento in avanti della trave
(caso [ri], movimento 'M1")

(-ExtraY2New <= CrsY1Te)

caso [rp] : posizionamento di
Y2 al punto medio
dell'intervallo 12 in unica fase

1

©

Y2FromY1A
| @ A

[Lancio dei movimenti di massimo]
Y

\Y%

PosY2FromY1B - s - - -
|
v

A

B
e e ] |- B !
—e - - - - - - - - >< Accentramento (B) di Y1 >

AIIontana/mento A) == > 1 - - {PosYIFoMY2B ] =« = 1 <= = = = ~ — _« - B
Accentramento (B) di Y1 ~ = b~ Tresvaramaal <70 e - ce - —
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e = I - - =
! =5 & .
— - _<-1 I \
Posizionamento di Y1 B i e it
possibile in una sola fase ! [ -
(casi[rp], [ri]) vy : :
v .
(|
(Posizionamento di Yl] (.
AIIontana/mento A B - W ________ - _: J
<
Accentramento (B) di Y1 7\ r>—-f--—-- =" - -2 =

FromY1B - =
® -]

PosY2Y1B
Accentramento di Y2 e
posizionamento di Y1
a partire da Y1/Y2 o daYl

AIIontana/mento (A)
>
Accentramento (B) di Y1

[Lancio dei movimenti di massimo]

Extral2MinF < CrsY1Tc

~and Y1Pos <= TPos -...
Posizionamento di Y2 possibile in
una sola fase (casi 'rp', 'ri'
con Y1 in grado di afferrare T)

(Posizionamemo di Yl)

Posizionamento di Y1
possibile in una sola fase
(casi[rp], [ri])

\

(Posizionamento di Yl)
Allontanamento (A)

trascinamento indietro della trave
(caso [xw], movimenti 'M2' 0 'M3")

t

®

PosY2FromY1B

Accentramento di Y2, a
partire da pos. di Y1

vV 12AMinF <= Y2A <= [2AMaxF
Y2 gia nell'intervallo valido

+F

ExtraY2New > CrsY1Tc

Y2 non puo raggiungere F
‘direttamente’ il centro di 12 (ma
puo raggiungere l'intervallo, come
da funzione chiamante)

i

trascinamento indietro della trave

Lancio movimento di massimo
(caso [ri], movimento 'M3")

( ExtraY2New <= CrsY1Tc)

caso [rp] : posizionamento di
Y2 al punto medio
dell'intervallo 12 in unica fase

|

Y

®

--@®

[B2-Y1B]

SpecAdjus

Y2 =>Y1+Y2

tCarrB2

Y1A < 12NewA
Allontanamento di Y1

SpecAdjustCarrC

Y1 _
v2 =>Y2

Definizione di 'intervallo complementare'
"|1" per trascinatore Y1

Y1A < 12NewA

No Si
[C-Y1B] Allontanamento di Y1 / [C-Y1A]
r----- <= -

i

- 0@

e PosY1Y2B e PosY1Y2A
Accentramento di Y1 e Allontanamento di Y1 e
posizionamento di Y2 . posizionamento di Y2
a partire da Y1/Y2 oda Y2 a partire da Y1/Y2 o daY2
| |
-ExtrallMaxF < CrsY2Tc ExtrallMinF < CrsY2Te
F ~and Y2Pos >=TPos+... v - — v ~and Y2Pos >= TPos+...
Posizionamento di Y1 possibile in - -F - {PosYlFromYZB - - - Posizionamento di Y1 possibile in
una sola fase (cas! 'rp', 'ri' : una sola fase (cas! 'rp', 'ri'
con Y2 in grado di afferrare T) 1 ' con Y2 in grado di afferrare T)
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(Posizionamento di YZ] (Posizionamento di YZJ
AIIontana/mento A) - - - AIIontana/mento (A)
<
Accentramento (B) di Y2 7\ - - Accentramento (B) di Y2
1
- - 1
t - | |
Posizionamento di Y2 , Posizionamento di Y2 E
possibile in una sola fase . possibile in una sola fase e
(casi[rp], [ri] ) | : (casi[rp], [ri] )
v - v
|
(Posizionamento di YZ) 1 (Posizionamento di YZ]
AIIontana/mento A 5 - - _: Jolem o I AIIontana/mento A)
<
Accentramento (B) di Y2 7\ r>—-F~-~=—-— -, =" i - ;’ Accentramento (B) di Y2
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(Posizionamento di Yl) (POsizionamento di Yl)
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S . - T @ ' ! @ coTmrhT Lancio dei movimenti di massimo
Lancio dei movimenti di massimo ! ! trascinamento indietro della trave
trascinamento indietro della trave I I (caso [xw], movimenti ‘M1’ 0 'M4')
(caso [xw], movimenti 'M1' 0 '‘M4") Y | |
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pe PosY1FromY1B e PosY1FromY2A

Accentramento di Y1, a
partire da pos. di Y2

vV 12AMinF <= Y2A <= [2AMaxF
Y2 gia nell'intervallo valido
*F
- ExtraY1New > CrsY2Tc

Y1 non puo raggiungere
‘direttamente’ il centro di I1 (ma
puo raggiungere l'intervallo, come
da funzione chiamante)

"

Lancio movimento di massimo
trascinamento in avanti della trave
(caso [ri], movimento '‘M4")

\

Allontanamento di Y1, a
partire da pos. di Y2

12AMinF <= Y2A <= [2AMaxF
Y2 gia nell'intervallo valido

*F

ExtraY1New > CrsY2Te

Y1 non puo raggiungere F
‘direttamente’ il centro di I1 (ma
puo raggiungere l'intervallo, come
da funzione chiamante)

"

Lancio movimento di massimo
trascinamento in avanti della trave
(caso [ri], movimento 'M2")

(-ExtraY1New <= CrsY2Tc)

caso [rp] : posizionamento di
Y1 al punto medio
dell'intervallo 11 in unica fase

( ExtraY1New <= CrsY2Te)
caso [rp] : posizionamento di
Y1 al punto medio
dellintervallo 121 in unica
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